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Periphere 

Computer Systeme GmbH 


Vier-Kanal asynchrones, 
serieles-Inteiface 


[ Die DLV11-Jdient als Interface zwischen 
4asynchronen. seriellen Kommunikatlons- 
I '^nalen und dem Q-Bus im Sll Rechner. 

" a fuhrt Seriell/Parallel- und Parallel/ 
Seriell-Datenkonversionen mit je einem 
universellen asynchronen Empfanger/ 
Sender (UART) pro Kanal durch. Der UART 
enthalt alle Sender- und Empfangerfunk- 
tionen. Der Empfanger fuhrt die Seriell/ 
Parallel-Konversion von 7- Oder 8-Bit- 
Codes durch, die Zeichen erscheinen im 
Datenpuffer rechtsbiindig ohne Start-, 
Stop- und Paritatsbits. Der Sender fuhrt die 
Paraliel/Seriell-Konversion der Daten, die 
vom Q-Bus kommen aus und versieht 
diese mit Start-, Stop- und Paritatsbits. 

Die PCS 900610 enthalt 16 Device- 
Register, die vom Programm individuell 
adressiert werden kbnnen. 


Fur jeden Kanal (0-3) gibt es die 
Empfangs-Kontroll/Status-Register(RCSR) 
Empfangsbuffer (RBUF) 

Sende-Kontroll/Status-Register (XCSR) 
Sendebuffer (XBUF) 



PCS 900.610 


Technitche Daten: 


Zeichenformate: 


Option 


— Vier unabhangige serielle Kanale in 
einem Bus-Device 

— KompatibilitatmitseriellerEIA RS-232C 
und RS-423, AS 422 Oder 20 mA Llnien- 
strom (abhangig von Kanalkonfigu- 
ration und Kabelauswahl) 

— Alle Kanale konnen unabhangig von- 
einander konfiguriert werden: 
intern quarzgesteuerte Baud-Raten: 
150, 300, 600,1200, 2400, 4800. 9600, 
19200 Oder 38400 Baud 

extern gesteuerte Baud-Rate 


7 Oder 8 Datenbits. 1 Oder 2 Stopbits, bei 

Bedarf Paritat (ungerade Oder gerade) 

— Kanal 3 kann der Systemkonsole zu- 
geordnet werden 

— Bel Empfang elnes ..breaks" auf Kanal 3 
kann der Prozessor in den Halt-Mode 
gehen Oder einen Bootstrap durch- 
fuhren. 

— Hard- und Software aquivalent zu vier 
PCS 900615. 

GroBe Dual Slot 

Stromversorgung + 5V / 1A 

+ 12V/0.25A 

normierte Busbelastung 1.0 AC, 1.0 DC 


Linienstrom-Pegelwandler fur 4 Kanale. 
Umsetzung von V24 auf 20mA Linien- 
strom (bis 9600 Baud) 


PCS Periphere Computer Systeme GmbH Pfalzer-Wald-StraBe 36 D-8000 Miinchen 90 Telefon 089/6810 21 Telex 5 23 271 
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Beschreibung siehe: 

Microcomputer Interfaces Handbook 











DLV11-J 

Four Asynchronous Serial Interfaces 
900.610 


A11gemeines 

Die DLV11-J dient als Schnittstel1e zwischen 
4 asynchronen, seriellen I/O-Geraten mit V24- 
AnschluB und dem LSIll-Bus (Q-Bus). 

Werden 20 mA Stromschleifen bendtigt, so ist 
ein zusatzlicher Konverter (DLV11-KA) zu in¬ 
stall ieren. 

Features 


- Vier unabhSngige serielle Kanale in einem 
Bus-Dev ice 

- Kompatibilitat mit serieller EIA RS-232C 
und RS-423, AS-422 Oder 20 mA Stromschleife 
(abhangig von Kanalkonfiguration und Kabel- 
auswahl) 

Alle Kanale kbnnen unabhangig voneinander 

konfiguriert werden: 

fUr quarzgesteuerte Baud-Raten: 

150. 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 

19200 Oder 38400 Bits pro Sekunde. Bei An- 
wendung der DLV11-KA Option sind 110 Bit/s 
verf ligba r 

flir Zeichenformate: 

7 Oder 8 Datenbits, 1 Oder 2 Stopbits, bei 
Bedarf Paritat (ungerade oder gerade) 

Kanal 3 kann dem Bildschirminterface ge- 
widmet werden. 

Kanal 3 kann bei Empfang eines 'breaks' ent- 
weder in den Halt-Mode gehen oder einen 
Bootstrap durchflihren (auch keine Antwort ist 
mbglich). 

Hard- und Softwareaquivalenz mit vier DLVIlen 

















Spezifikationen 


Identifikation 

PCS-Nummer 

GrbBe 

Stromversorgung 


M8043 
900.610 
Double Slot 
+ 5V / 1 A 


+12V / 0,25A 

normierte Busbelastung 1,0 AC, 1,0 DC 
Funktionsbeschreibung 

Die DLV11-J dient als Interface zwischen 
4 asynchronen, seriellen Kommunikations- 
kanalen und dem Q-Bus. Sie fUhrt Seriell/ 
Parallel- und Parallel/Seri ell-Datenkon- 
versionen mit einem universellen asyn¬ 
chronen Empfanger/Sender (UART) pro Kanal 
durch. Der UART enthalt alle Sender- und 
Empfangerfunktionen . Der Empfanger flihrt 
die Seriel1/Parallei-Konversion von 7- 
oder 8-Bit-Codes durch, die Zeichen er- 
scheinen im Datenpuffer rechtsblindig ohne 
Start-, Stop- und Paritatsbits. Der Sender 
flihrt die Paral lei/Seriel 1-Konversion der 
Daten, die vom LSIll-Bus kommen, aus und 
versieht diese mit Start-, Stop- und 
Paritatsbits. 
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Register 


AT 1 getnei nes 

Das folgende Kapitel enthalt die flir den 
Programmierer erforder!iche Information 
liber die Bedeutung der einzelnen Register 
und ihrer Bits. 

Die DLV11-J enthalt 16 Device-Register, 
die vom Programm individuell adressiert 
werden kbnnen. FUr jeden Kanal (0-3) gibt 
es die Empfangs-Kontrol1/Status-Register (RCSR) 
Empfangsbuffer (RBUF) 

Sende-Kontrol!/Status-Register (XCSR) 

Sendebuffer (XBUF) 

Ober die Wire-Wrap-Jumpers laBt sich eine 
Basisadresse erzeugen. Dies ist das RCSR im 
Kanal 0. 

Bild 1 zeigt das Format der Device-Adresse 
sowie das Vektorformat. 











# 





j 1 

1 

1 

1 

1 

A12 

All 

A10 

A9 

A 8 

A 7 

A 6 

A 5 





pV.V 

' ■ ' — , -y. . . - 1 


V —> 



Bank 7 
selected 


AdreBbits Kanal- Register^Byte- 

(Standard 176500) Wahl Wahl Zeiger 


Kanal-Wahl: Adresse 

Kanal 

Register-Wahl: Adresse 

Register 

00 

0 

00 

RCSR 

01 

1 

01 

RBUF 

10 

2 

10 

XCSR 

11 

3 

11 

XBUF 



17 

16 

15 

14 

13 

12 

11 

10 

09 

08 

07 

06 

05 

04 

03 

02 

01 

00 

0 

0 

0 

0 

0 

0 

0 

0 

0 

0 

V7 

V6 

V5 




0 

0 


STANDARD = 1 


XZU1 = 1 

XZUO = 0 mit Konsole 
keine Verb. = 0 ohne Konsole 


Bild 1 





























































Die verbleibenden Device-Adressen folgen in 
16 aufeinanderfolgenden Wortadressen. Es ist 
jedoch mbglich, die letzten vier Adressen 
(Kanal 3) unabhangig dem BiIdschirmterminal 
zuzuordnen. In diesem Falle wird die Adresse 
177560-177566 sein. Soli ein Bildschirm be- 
trieben werden, so muB die Device-Basis- 
Adresse eine der folgenden sein: 

176500, 176540, 177500 

Bild 2 zeigt die allgemeine AdreBbelegung, 
Bild 3 die Standardadressen. 


Adresse 

Device-Register 

zugeordneter Vektor 


Kanal 0 



Basis-Adresse 




(BA) 

RCSR 

Basis-Vektor (BV) 

BA+2 

RBUF 



BA+4 

XCSR 

BV+4 


BA+6 

XBUF 




Kanal 1 



BA+10 

RCSR 

BV+10 

BA+12 

RBUF 



BA+14 

XCSR 

BV+14 

BA+16 

XBUF 




Kanal 2 



BA+20 

RCSR 

BV+20 

BA+22 

RBUF 



BA+24 

XCSR 

BV+22 

BA+26 

XBUF 




Kanal 3 



177560 

RCSR 

60 1 

1 

177562 

RBUF 


h Konsole 

177564 

XCSR 

64 J 

1 

177566 

XBUF 




Bild 2 
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Adresse 

Register 

Vektor 

176500 

RCSR 

300 

176502 

RBUF 

Kanal 0 

176504 

XCSR 

304 

176506 

XBUF 


176510 

RCSR 

310 

176512 

RBUF 

Kanal 1 

176514 

XCSR 

314 

176516 

XBUF 


176520 

RCSR 

320 

176522 

RBUF 

Kanal 2 

176524 

XCSR 

324 

176526 

XBUF 


176560 

RCSR 

60 

176562 

RBUF 

Kanal 3 

176564 

XCSR 

64 

176566 

XBUF 



Bild 3 









I 





# 


4 




Es gibt 4 Wortformate, eines flir jedes Device- 
Registar innarhalb eines KanalSj die iin folgenden 
beschrieben sind. 

Receive Control/Status-Register 



15 

14 

13 

12 

11 

10 

09 

08 

07 

06 

05 

04 

03 

02 

01 

on 

RCSR 

0 

0 

0 

0 

0 

0 

0 

0 



0 

0 

0 

0 

0 

u u 


Done Interrupt 
(R) enable 
(R/W) 


Reader 

enable 

(W) 


Bit Beschreibung _ 

8/15 Nicht benbtigt. Beim Schreiben = 0 

7 Receiver Done. Wird gesetzt, wenn ein vollstandiges 
Zeichen empfangen wurde und flir die Eingabe in den 
Prozessor bereit ist. Das Bit wird automatisch ge- 
Ibscht, wenn RBUF gelesen wird, BINITL angelegt 
wird Oder das Bit Reader Enable gesetzt ist. 

Read Only Bit. Wenn das Bit 6 des RCSR gesetzt ist, 
bewirkt das Setzen des Bits 7 den Einsprung in eine 
Interrupt-Sequenz. 

6 Receiver Interrupt Enable. Wird unter Programmkon- 
trolle im Falle einer Receiver Interrupt Anforderung 
gesetzt (wenn ein Zeichen zur Obertragung in den 
Prozessor bereit ist). Wird geloscht durch das Pro- 


1-5 

0 


gramm Oder durch BINIT. Read/Write Bit. 

Nicht benbtigt. Beim Lesen = 0 

Reader Enable. Indem man dieses Bit setzt, geht der 
Lochstreifenleser am LT33-Terminal urn ein Zeichen 
weiter. Durch das Setzen wird das Done-Bit (Bit 7) 
gelbscht. Write Only Bit. 


Die Benutzung dieses Bits setzt das Vorhandensein 
der DLV11-KA-Option voraus. 
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Receive Buffer 


15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 n.'^ n?ni nn 


RBUF 


0 


0 


0 


0 


^ <- 


Error 

(R) 


Framing nicht benotigt 
Error I 


Receive Data 


Overrun 


(R) 


Error Parity 
Error 
(R) 


Bit 


Beschreibung 


15 

14 


13 

12 


8-11 

0-7 


Channel Error Status. Logisches 'OR' aus Bit 14,13 
und 12. Read Only Bit. 

Overrun Error. Wenn dieses Bit gesetzt ist, wird an- 
gezeigt, daB das Lesen eines Datums vor dem Senden 
eines neuen nicht beendet wurde. Wird durch BINIT ge- 
I'dscht. Read Only Bit. 

Framing Error. Das gesetzte Bit zeigt beim gelesenen 
Zeichen ein ungliltiges Stop-Bit an. Wird durch BINIT 
gelbscht. Read Only Bit. 

Parity Error. Die empfangene Paritat stimmt nicht mit 
der erwarteten Uberein, wenn dieses Bit gesetzt ist. 
Falls das Device ohne Paritat betrieben wird, ist 
dieses Read Only Bit immer 0. 

Nicht benotigt. Beim Lesen = 0 

Daten-Bits. Enthalt 7 Oder 8 Bits rechtsblindig. 

Read Only Bits. 
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Transmit Control/Status-Register 


p 


XCSR 


15 

14 

13 

12 

11 

10 

09 

08 

07 

06 

05 

04 

03 

02 

01 

00 

0 

0 

0 

0 

0 

0 

0 

0 



0 

0 

0 

0 

0 



Transmit 

Ready 

(R) 


Transmit 

Break 


(R/W) ‘ 


Transmit 

Interrupt 

Enable 


(R/W) 


Bit 

8-15 

7 


6 


1-5 


Beschreibung 

Nicht benbtigt. Beim Lesen = 0 
Transmit Ready. Wird gesetzt, wenn XBUF leer ist 
und ein neues Zeichen Ubertragen werden kann. Es 
wird ebenfalls durch INIT wahrend einer Power-Up- 
Sequenz Oder wahrend einer Reset-Instruction ge¬ 
setzt. Read Only Bit. 

Wenn das Transmitter Interrupt Enable Bit (Bit 6) 
gesetzt ist, bewirkt das Setzen des Transmit Ready 
Bits eine Interrupt-Sequenz. 

Transmit Interrupt Enable. Wenn es erforderlich 
wird, eine Transmit Interupt Anforderung zu gene- 
rieren, wird dieses Bit unter Programmkontrol1e 
gesetzt. 

Wahrend Power-Up Oder Init-Function wird dieses 
Bit geloscht. Read/Write Bit. 

Nicht benbtigt. Beim Lesen = 0 

Transmit Break. Wird unter Programmkontrol1e ge¬ 
setzt Oder geloscht. Wenn es gesetzt ist, wird 
eine zusammenhangende Leerzeichenkette Ubertragen. 
Transmit Done und Transmit Interrupt kbnnen jedoch 


weiter benutzt werden. Im gelbschten Zustand 
kann eine normale ZeichenUbertragung statt- 
finden. Wird durch BINIT geloscht. Read/Write 
Bit. 































Ei nstel1 ungen 


Das folgende Kapitel beschreibt, wie der 
Anwender das Modul entsprechend seinem 
System und seiner Anwendung einstellen 
kann. Register-Adressen, Vektor, Ober- 
tragungs- und Interface-Funktionen sind 
durch Brlicken einstellbar. Die Standard- 
adreB- und Vektoreinstel1ung enthalt 
nachfolgende Tabelle, ebenso die der 
Brlicken und deren Position. 
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UART-Funktionen 


Die Funktion des UARTs (universeller asynchroner 
Empfanger und Sender) werden durch die Brlicken 
D, S, P und E eingestellt - gemaB folgender la¬ 
bel! e . 


Bezeichnung 

Kanal Parameter 

X ZU 0 

X ZU 1 

Bemerkungen 

D 

Nr. Datenbits 

7 

8 

LSB zuerst libertragen 

S 

Nr. Stopbits 

1 

2 


P 

Pari tat 

Pari tat 

keine 


E 

gerade Pari tat 

Un gerade 
erwartet 

Gerade 

erwartet 

Nur wenn P = 0 


Die Baud-Rate wird folgendermaBen eingestellt. 


Bezeichnung 

Baud-Rate 

Brucke 

U 

150 

nach 0, 1, 2, 3 (0, 1, 2, 3 = Kanale) 

T 

300 

II 

V 

600 

II 

W 

1 200 

II 

Y 

2 400 


L 

4 800 

II 

N 

9 600 

II 

K 

19 200 

II 

Z 

38 400 

II 


Zur Einstellung der Signalform bei den verschiedenen 
Baud-Raten sind folgende Widerstande nbtig: 


38 

,4 

KB 

22 

K 

19 

.2 

KB 

51 

K 

9 

,6 

KB 

120 

K 

4 

,8 

KB 

200 

K 

2 

.4 

KB 

430 

K 

1 

.2 

KB 

820 

K 

600 


KB 

1 

M 

300 


KB 

1 

M 

150 


KB 

t 

M 

110 


KB 

1 

M 


RIO fur CH0 und CHt 
R23 fur CH2 und CHS 
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Bei Benutzung des Kanals 3 als Konsolen- 
kanal laBt sich ein 'Break' folgendermaBen 
verarbeiten: 

Boot BrlickeXnachB 

Halt Brlicke X nach H 

keine Antwort keine Brlicke 

Schnittstellenfunktionen 


Die Art der seriellen Schnittstelle wird durch 
die folgende Tabelle bestimmt: 


Brlicke 

EIA RS-422 

EIA RS-232C, RS-423 

20mA Stromschleife mit DLV11-KA 

M0-3 

X nach 2 

X nach 3 

X nach 3 

N0-3 

X nach 2 

X nach 3 

X nach R 

AnschluB 
Wider - 

100 



stand 

(einer 

1/4W 



pro 




Kanal) 




Signal- 

formung 

(einer 

pro 

Paar) 


nach obiger Tabelle 




Fuse 1 



1,0 A Pico Fuse 

Bild 4 

zeigt das Schlatbild eines 

typischen Interfaces. 
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0 Hx «S INSTAL I FD WHf N CHANNEL IS 
CONMGJHED f OH llA 472 Of*l RAl ION 

(10014 w NON wipe wound) 
fl30 CHANNEL 0 
R3I channel 1 
R32 chan: EL 2 
R33 CHANNfI 3 

(Drv ir. chosen roR proper slew rate 

WHEN CHANNEL IS CONFIGURED FOR 
CIA RS232C/RS423 OPERATION 
RIO SETS SLEW RATE FOR CHANNELS 0 
AND 1 

R23SFTSSLEW RATE FOR CHANNELS 2 
Ar-0 3 
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K3‘. ADDRESS LATCH AN D 
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tianro.c-ion of \he br-ak to *’ = » V’cJ: 

••1-Ts the that the prcv.nuc c!.r,.,e.-t * 

Ptcudo-trannoitted character tn t^c^Ujak .’riV b- 


|aUC 


t r* .. 


. 0 * 


cNGlNEERiNG SPECIFICATION 

•iTir 1 .:. 


::::::3 


CONTIVUA’ION SHEfT 


i:.i. sn;: if ka: :u;; 


f .2 Louie Dtftci»-. eion 

•• 2.1 Bus In terfa ce 

OCffS tranaceivcc chlp^.* Thus!"V^pV con’a!rr 

thet eonncct the BDf* : i ni.!* J.. k **■''* ‘■"’'cei vorg 

'A-A-n:,.,,*,” 'tV/A m1''° 

th. .cct.r to bo ooto.t... ,0, nott "A. oT,;, bo" 

•• 2*2 I nte r r ugt _^>n! c 

interrupts. A ard S. *Ji**h A''haVitse *h^ *^ Pruv.des foe two 

JtoVo^A'AVt 

1.2.2 SSetrolAcaie 

- }r'Sl:T 

fJdtctorO. It .ll, AarLto. 0>.- bolr., 

.fot.tc 00 000 ...tno, tb, tLotoctloAV/.^I.^'rooUT, 

1 . 2.4 ^t-htua Rcolstei_fl 

rodule, a rceciver ar^aVuV rVut-^e!^ anV'^®. 
register. Infomaticn is fed to th© nm-flao 
status rrglnicrs via ll.e tr 1 • rt %t.. nar ^ cenpriaing the 

froif the relgsters alro thru.,j-.’thtria^rPAT^iu’c^^ 

• .2.» fers 

SltS -«<JV^"’nrVu'rn*pVr.,?^ 

1 . 2.4 


* 3 uJ_Jate_Con^^I 


The bugrl rate 
program telcctablr over the tjage SO 


la jiieper aelectablo or 
• 17200 baud. The ciiueit 


SMtti 
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ENGlNEE'’llI>Iv7 SPEClFtCATICN IZZiZj continuation smckt 


ttVil-f CNCINCCP.IKC SPCCinCATlON 


1,9 ftOCPAPNiWC SPCClPICAtXOM 

AJl leflvcre c«ntfol ef tht Of II-P »»vnehronoa* tine 
interfere ts rerfa 4 r*<*d ty ef feor d»-v»ce erTtstct*. 

tncee rr<}t«tert *re In »c*;grnt ial end can tv* rend et 

leaded Iwitn iSe earrpitooa noted) w»in«i any tSI-11 .nsttuetlon 
(efncrtn^ to their eddfcatea. 

I l^i'res 2 throu'jh 5 thaw the bit nttlpnnentt for tne four 
device trqlatett. 

Ihe r*»itfved end vrlte only btta are alwaye read as f»* 
Cwlih the eaception of the Tiansnllte? Buffer PcqieTer). 
Loadlr .9 reaervcd ot read only h.ta ha-, ns effect on the bit 
posiricn. The rnenonic IK!T refers to tne initlallrat Ion 
• issued by rh* preccsssr. Init .al itat ;on ts caused oy 

. issuing a peoorneeed PEStV instruction cr tee oteurrerce of a 
power-ip «t powet'doen conditlor of tne Ffoeer.jor pnwer supply. 

In the follevlno deart Ip;ionr. "ttani-lr*er* refers to 
those teqtr.ters and bits invoivrd ii accept Iny a parallel 
character fron the LSt-ll Ous for ser ai tr.'rr.«isatoe to the 
estetnal deviccj •receive'* refert to hc'.e reoisters and btta 
involvcl with cectivtro seriel tefefs.ncn fro;r t ;e eaternal 
device for parallel transfer to the LST*11 Dus. 


Pevjce P>ni»t erO 
7.1,1 Beeelvef 


t-SiiiijJiiririii 


I 


Tiiz\yt “ * 

I ACT irtsrpvro 


TpJv.'rCvHi ipyH*! 

ICON* :?? innscpyro i 

J_1 


iPf.SCBVCO 

I I t 

xrif n ij’ :i u—f—i—r ‘ t'~rT*7~rr^ 

ncypc 2 PCCCIVCK fTAtUS KP.CISTCA 'ACS*) - ait assicnncjits 


Bit Wane 

1S>12 KfStP.VtO 

:i acva act 
fPecelver 
Active) 


Weeeteo <ed Oper.v j>• r» 

Kot applicable. ~eed at fa. 

whert set. thin bit indicatet that tho 
OhVll-f lnt,rface receiver Is actlvo. 
The bit li ret at tr** center of the 
STAAT bit vMch I- tne bc'jinn'.nij of the 
input tciial data fr^n tnt device an.) <g 
clcatcd by th- lc-dir>^ cd^c of ACVA OONC. 


_*eits in the Tranaeitfr Buffer ond. f'e-d v-en used. 


rruTili 


t 


ENGlNcERING SrECIrlCATION EimU continuation smcct 


Pt,vii-r en':n':» I'lNd sirc:r: cation 


Bit ha^ 


10 

7 


bcvr donc 
(A eeelvet 
Done) 


S-1 

e 


PCVP IKT WB 
(Pccelver 
Interrupt 
enable) 

BrrrAvto 

PDA r.K‘a 
♦Peader 
tnable) 


7.1.2 


g^ATitno and Opel ST ion 

Acad only bl*i cleared by INIT. 

Wot applicable. 9'>a6 as fs. 

Thin bit if set when nr* entire character 
hap been rvecived and ie ready for trrna- 
fe» tc thi* LSI-.'I Ous. When ret, 
inttlaies an lnterr...t sequence piovlucd 
ACVR |Vt END (tit f) is also set. 

Cleared whenever the receiver buffer 
fPCUr) is acMreosed or whenever AO.h END 
(bit Oils set. 

Acad only bit. Cleared by IHIT, 

When set, allows an interrupt trquei.ee to 
start when ACvn ?y3NC (bit ■•) sets. 

Aead/vtltc bit I cleared by Ih'lT. 

Hot applicable. Acad as Is. 

When set, this bit a«lvances the->papnc_ 
tape raider tn tvtc nocMfi'^d TTY units 
and clears the'Ccvn DC.ir. bit (bit ?). 

This bit is cleared at the nldrfle of a s 
Start bit which is the brilnrin') of the 
Rerial input fro- an eiterrtal ricvlee. 

AlfO cleared by IMl". 

Wat^t only bit. 

Becelv- r Bu ffef Beojater 


I Rk^rTc a”T/T ”TF~TP CfC Avf 5" 

l _ l E ARtETRttfRt 

f« Tl TFT 


“TTTKtTvcrSXf O in -1 


IS 


iT"7“i—r 


"T" 


I 


“r“T I y 


rXCURE 2 Rl.CriVEA BUrPEP AECISTCR (RBUD - BIT ASStONhCNTS • 
■ILLl Hnanl n^ a nd Op-rat l«»n 

IS EAAOA Used to indicate that sn error condition 

is prcsnr.i. Thin bit !• the logical OR 


ErvGINE 

-RirNG SPECIFICATION T..-.-- continuation smtet 

TIUI 

D.vii-r e;oi 

h'EERINC S.«>ECir:CA?ICN 

* Bit 


Heaninq and 0;'-r .v11 r-n 


• 

Of CR ERR, ER ERR S-d R ERR IbltS 14, 13, 
and 12 respectively). Whenever on? of 
these bits is set, it ca'.ses ERf-ri to 
set. This til is net enmeeted te the 
Interrupt logic. 



Bead only bit, clesred by re-ovlnq the 
•rror producing coneitisn. Cleared by 

XNIT. 


WOTEi CRBOR Indications rerain pr-rent until the next 
character is received, at w.uh time tho error 
bits are updat-d. 

24 

CB ERA 

(Cverruh 

Error) 

When act, indicate*, that reading of the 
privinutly receive* character was not 
eu.eplcted (RCVR DC IE net cleared) prior 
to receiving a new claractnr. 



Acad only bit. Cle.Tied by INXT. 

13 

PR ERR 
(rcaMinf 
Error) 

When set, indicate* that the ehar.scter 
that vaa read had no valio STOP bit. 

Acad only bit. Cleared by INIT. 

12 

P ERR 

(rarlt]r 

Et roc) 

When set. Indicate:: that the p.-rlty 
received does not .grec with the expected 
parity. 



This bit Is aT.wsys f If no parity Is 
selected. 



Ac«d only bit. Cleared by INIT. 

11-1 

AESCRVCO 

Wot applicable. A*ad as fs. 

7-0 

BECEIVEO OAT 
BITS 

A Holds the charaetet ^ust read. If less 
than eight bits err selected, th*n the 
buffer is fight ju it‘.fled Into the least 
significant tit po'ltlons. In this ease, 
the higher unused kit or bits read as fs. 



Aesd only bits, not tleared by XMIT. 


isnt 

1 A 

COCi 

HUvetR I REV 

•'•V .f* C J. • 

r(C.rc>M MO 

OVA «e« 


BHELT , cr 

ENGINEERING SPECIFICATION ZllllU 

continuation 'MEET 

I'llt CLVl)-P ENG’KTfKl.VJ SPLCir’.CATION 



7.1.S Tranroitter St-stus P r^i-ret 

IprCGKAnsAnLErpKiTTKiTX T r.Fii rxxfr’nt*X ritAm iRiX-ITiwcAif 1 

IBAUO TATE IEXDI SERVED I ROY IINT fSUAVEOI IStRVEDI | 

I I I Its’h I I I I I 

n-irirr-r-7--*<—-—'—^- ' -' 


rrCURR 4 TRANr.KlTTRR 
Bit Waiee 

lS-1? POR SEC 

(ProqranuRable 
Baud Pate 
Select) 


PBR r*;n 
(Proqrsmnable 
Baud Rate 
tn.'ble) 


lO-S 

7 


UNIT RDY 
(Tr.'nsnitker 
Beady) 


S-3 

2 


XniT IMT END 

(Transaittet 

Interrupt 

enable) 

ACSERVCD 

HA I NT 

(Hnintenanace) 


-j-j-j-- 

■ATUS Hr.CtSTKH (XCftR) - OIT ASSICNMEWTS 
Neanlng a nd Ope ration 

When set, these bite -hoosc a baud rate 
from so - 17200 baud. See TABLE 1. 

Write only bits; re.sd as fs. Not cle.srcd 
by INIT. 

This bit must be set in order to sel-ct a 
new baud rate i. dicatCd by bits 12 to'IS.' 

Wrltf only bit; rcai) an S. Nora Ibtched 

Not applicable, read as fs. 

This b*.t Ip net when the transmitter 
buffer (XbUR) c.Tn acce.'t a'*o».her 
cli.sraetct. When pst. it initiates an 
interrupt sequence provided XHIT INT END 
(bit S) is also set. 

Ae.idy only bit. Set by INIT. Cle.srcd by 
In.sdtnQ the transmitt-c buffer. 

When set, al* »ws an Interrupt aequenc? to 
start when. XNIT KOY ibit 7» Is set. 

Aeod/wrlte biti elcaied by INIT. 

Hot applicabt*. Acad as fs. 

Vsed for raintcn.snce fjnetion. When set, 
connects the tran.imittc. ictl.sl output to 
the receiver seilal input while 
disconnec t Inq the esierna; device from 
the receiver -erlal Ineut. It also 
(otcet ti.v leceivct tn run at tranrmittcr 
b.iud rate speed. 


h'-.-d/wr • 


bl» 


rle 


-d by ’Nl .* 


j ntv 


OiC nu *.• •irtc 14 

K* 


SHEET 


or 


SHEET 


Of 'ji 
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ENGih4cER!N3 SPcClFICATlCN 


COf<‘TlM„‘*TIOM SMC£T 


tiTu cevij-r »; 

.-cisivnivc 5rECir;c.>T:':N 


».C CO*.T!C«|iA 

ness 


S . 1 Jo*tTr Prfjr.lt tong 


iSJlCTL 

P^f t* ttion 


A)>A12 

Jur-ers inserted will rro-ldo n match with the 
corresr®”^iriq hu* Address bit. Selectable frm 
isocox to nn7x. 


V3-Vf 

Junpet inserted will esser- the corrcnponJlnq 
Victor edJtess bit e» the LSX-11 Sus. 
Srlrctatle tree CC« to 77.. 


»f-A3 

P.'hT Receiver c"f Trartmitte* b.'^od rate select 
Jtio^ers during cn*"-n spe d opcrati-n. 



CAPT l-ceivcc e*’.y b-vd mte select Ju»p*ra 
dor tnq split sj-eed. .<ec vrble 1. 


Tf-T3 

VAtT Transn.ltter baud .»t« selnct Jonpnf# 
durinq* split speed ofciction and when the 
ltatntenar.ee hM is set. ’re Table 1. 

S 

OS 

Jveper Inserted to en.'ble treat Cencratlon. 


f 

Jonner Ihnnrtrd for Pari t neneretlon by the 
l’A*T. lOwJ or even parity in selected by the 
-t J-npet.) 

. T 

•t 

Jumper rcrov*-d for C/en r.*rltv •'hd insetted 
fo: odd parity. “ IR-rf.vcr checks for 

arprcerlate p'fity and tr tter inserts t.he 

appropriate p.tcity.) 


1, 2 

Selects d-air-d number »( data blta. (1 • 

Inserted. A • resovedj. 



2 ^ rn. of O.'ta Slta 



1 1 s 

1 A < 

A 1 7 

A » • 

; 

. C.. Cl 

Jumitrs Inserted fer Com.won fpe^d oreratlen on 
0AT;T Receiver and Tran*.e 11 f'r clocts. (Nutt* 

that Jumper a S and SI avs-. b' removed. 1 

1 

»» ri 

Jumper* le;n;*.»d for ?rl:l »peed eperatien on 
OAAT Aeceivet ae<r Tra”-5»ilt'r clods. {Note 

that Jwmpera C and Cl »uf.* 4)e ie»ov;-'J.) 

i 


s :c |C( Cl 

A 




EKGir* 

EtRiNG SPECIFICATIO.N 


1 CONTiNUATION SMtCT 

7lTit 

CUVli-l- ENSlStlFlsC srt.'lfICATION 




- 



TABLE 

X 



UAAT BAUD BATE 

select:' 

OtS 


Bit Bit 

Bit Bit Bit 


Aroqraa Control IS 14 

X3 

X: XI (See Kote X) 


fTC?A) 




Pecelve Jumper* A3 A2 

AI 

Af 




Baud 


Transmit Junpera T3 T2 

Tl 

TP Aatn 


1 1 


f SO 


X 1 

i 

V 7S 


1 2 

A 

r iio 


X 1 

A 

A XX4.5 


I A 

I 

: ISO 


1 A 

X 

I: ICC 


X A 

A 

400 


1 A 

A 

1; 1200 


A 1 

I 

: X6CC 


A 1 

j 

r 2000 


A X 

A 

240C 


A X 

A 

1! 3420 


A A 

I 

r 48C0 


A A 

X 

? 7200 


A A 

A 

A400 


A A 

A 

r XS23C (Sec 




Note 2) 


X • Jumper Xnaected • *roqra» Bit < 

ared 


A • Jumper Aereved • Atociam Bit Set 


AOTS It Bit XI of the TCSr 

(Write 

Only Oltl must also be 


set in order to se 

Icct a nn-. E.'ud Rate under 


proqra" eortrol. 

Also 

, Joeptr ra rust be 


inserted to e-.jol 

It Baud 

late selection under 


ptrigtam control. 




MOTE 2t At 1«.2X baud, act 

u.l elo( 

ch frequency la 


314.a PKz (J.liSt 

error). 




lSl7t 

CCbtj nuvielr I RlV 



1 A 

^ -1_ * 1 • 


S^fCiT _iJ. or xiu- 


ENGir'^EERIN’G SrcCIFICATlO'4 ccNT:KtA»»oN $Htf t 


TITlt 

ot.vi i-r 

rNCiNcrmiK *. r.» 1 c:f:ca?ion 



— 



Definitlyn . 


AD 

Jumpnf inserted to en.nble Rroqtanmable Band 

Kate. 


A 

Jumper Inserimd will ancert the 0 HALT L on 
all received rra"*irq Errors e*crp* when 
Naintcnanee Bit is set. 


B, -n 

B Jumper Inserted to nenert A OCO* L on all 
received Franminq Errors e«ecp*. wnen the 
rainienancc hit is net. (-0 J'lmpir mumt be 

removed.) 


:a. 2A.3A 

Jum.p.Te Insulted oas^ the 2?-A Current Loop 
receiver active. fJuapera lA and 3A must be 

leoovrd. 1 


lA, 2A 

Jumrerr innertmd ealc the 70rS Current t.oop 
receiver pacsive. (Jumpers ’A, 2 a ar.d 3A rust 
be reroued.) 


4A. SA 

Junipers Inserted •.'►c the IfeA Current f.ocp 
Irjnnmittof active. (Jumperi: )A and 4A must 

be rcrovmi.) 


3A, <p 

Jueo^rs Inserted rake the 20mA Cu*r«nt Loop 
tra.nsnitfc pfssiv'*. (Jumpers 4A and SA must 
be cemo/ed.) 


-tf 

Ju»x**;r re-oved enao’.es rh" u.'.r' Trent fl.'gn to 
be read In the hiqh byte of the hcceiver 
Buffer. 


NT 

Jumper Inserted to eneblc operatloe. of the 
NainTenar.ce tit {TCSR bit 25. 


N. NX 

NanufacturInq use only. 


KOTSi Jv«prf» stt IfibcM'-d to !»*<• te.ito «»hrih<»r they «re 
l^se:t^d or eot'ovetf to ena&lr tholr corresponding 
frai^rcft. 

. IWo olditlonol »*tVlr. 9 ) - J«»p/;r inec.tod to 
rnoblc Scoture. 

eatklnq) - Jornper fcn»6ved to enable (*k*.‘jre. 



SrrtiCOOCJ _ KUVOtR i Rtrf 

A IV 1 r.vn-,.. j. 

ore rc*w MO 
e«« toi 

SMtcT ■ o'Ti:L. 

EMGINEERING SPECIFICATION ! 

mIZIIID C.CNflNUATlON JHCfT 

Tint tLvi:-r Ehc:r;r.pi.;c sprciriCATiCN 


C.2 Cfbl^ Confi c ore*.ion E«a*Pt* 

fICUP.E 1 Illustrates the method o' cer.nectlnq 
cables between the DCVlln and associated eit^.nal devices. 


Stvii.r 

<CKAi 

w — 

CUAACNT LCOP NODE 

•j?t 



JU— 

-Ub— - 

M. 


-tt 

*:ii»r» 


]E}===; 3 ij=gEt 


•o r 

CC«t^ 


t-j 


IS. 3 E=^EI^i 3 =^E 


CX4 •DAtl iCAOS ©•iiv* AiOOt 


9% 9% %ffS 

~ E> =;ir, 7 ra E 

•••»« 






1 si;t Iccril hTriiLsZIZl-*''. •/ 

1 A 1 - I. 1 • 


bHcr.T - or 
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ENGIKEER NG SPECIFICAHO N ClZl'i 

DLv;i-f t.s3istti!ivc sr*rciricAT:c'N 


CONTINUATION SMCCT 


Iiru 


J.c ..miCABLC rOClHCVTS 

IIA Standard |P.<t*2}:>C) 

O-CS-HI017 
A- t-lfDOlO (DCOCS) 

A-rS-l»lJ727 (DCCC<) 

A-rs-l»1773C (CCP03) 

A-PS-2n2«23 JiOU) 

DtC Std. )C0 (LS!-n Bjs 5pc IfleaUon) 
Otc Std. 102 (Cf>fput«r Cnvlf>rr«rftt Std.) 


J KCV 


£«NGIKF£RING SPECIFICATtON CZ'JZZ 


continuation skcct 


cvvn-r rNCiNir.r:\5 sptcincATio:.' 


4.0 OOWf.li MOUlOfNtNTS 


At PS 


watts 

iJtE !LI“ 


♦ 5 Volt • 5% l.O Airpt l.S Afip« sw 7.SW 
♦12 Volt ♦ 3K IsOnA 210»A l.iw 2.4w 




:*ZE CCO£ 

A 




J 


ENGINEFRKIG SPECIFICATION !- 


CONTINUATION SMtrT 


TlTlC 


OLVll-r CNGISEKP.INC; SPrCIflCAl ICH 


5.0 txrr.PNAL COMHSCTIOMS 
K,vn-f gdq> 


rtor Pt-nln| 


4)2 

•a^7 

OOAL f L 
30;.L i L 
BCAL 2 L 
rvhi 3 t 
eCAt 4 L 
BOAL 5 b 
BOAL C t 
BDAb 7 t 

esAL a L 

PPAL 7 L 
BTAL IP b 
BCAt J1 L 
BCAL 12 b 
BCAL 13 b 
eOAb lA b 

SCAL IS b 
Bors b 
BoriUT b 
BHAbT b 
BIAS 1 b* 

B7AX 0 b* 

b:.:it b 

BONGIt* 

Brtcob* 


AA2 

%A2 


AP2 

AU2 

AV-2 

ec2 
Br2 
BN2 
BJ2 
Iir2 
Pb2 
BN 2 
BN 2 
Br3 
BA2 

sr2 

BT2 

BU2 

BV2 

AK2 

AE2 

API 

AM2 

AN2 

AT2 

AS2 

AS2 


C:jo 

C!.D 


CNC 

BDCOr. H 
CNO 

rnPAR: a -I 2v 

MSPAP : A -12V 
rsPAP/; c 
KSPAR’; B (EXT 
» CAM 


SrPARI a (EXT 
T Cbl ) 


AC 2 
ATI 


BC2 

OAl 

BTl 

An 

Atl 

BKl 

Btl 


• TS««* Blon.l pall, arc ao*. buaeod Mt through thl. 

•Owula In eider to propogate ;n« dalv/ chain. 


s-.zt jc ':! 
A 


engineering SPECiriCA TION 

Tint ~ ~ 


EZmii] . CCNTINUATICN skect 


oi.vji-f ENc:vrr::iNO si*rc(riCAT»OM 


1 0~Pin Cn nr rctof Ptnn in*] 


Bacdor 

y.i" . Ree2s *>»dui«. 


Creund 

Ground 

force Buf.y(tTA) 

Serial Input(TTbl 
Serial Cutpjt(EIA) 
30r<\ Interlock 
Serial Input (tlA) 
Sffj.tl InputM20 'iA) 

CIA Interlock 

Serial Input-(2CnA) 


Aeo'ient to Send 


KK 

».b 


Serial Output*(20 kA) 

Clock Input (TTb) 
Data Terminal Pdy 
lElA) 

feadcr Run-(20sA) 
0?rq Clock Ent 
Serial Output-(70»A) 


BCOIV ander Cable 

BCCAR JOtA Cabl# 


Ground 


force Busy 



Interlock In <--- 
Transmitted Data I 

Interlock In 

1 

Received Data | 

Interlock Out 

Extirnnl Clock | 
Interlock Out --- 
Serial Clock Xrit 

Received 

Data * 

Serial Clock Kevr 

Clear to Sen 1 

Request to Send 

Ring 

Cata Set R-ady 

Received 

Data • 


Carrier 

Bata Tcrainal Rdy 


2v2 Sac Xmit 
202 bee Bevr 


Bead-f fiir«(20«A) 

Serial Output(TTb) - 
♦ SV 

Ct ound 

C'ounJ Ground 


"^rannmlttcd Data* 

Reader Run - 

Ttansoltted Oata- 

Reader Run • 


Ground 

Ground 




•SMIET 


SHtCT 


cr 
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IP 

ill. 

iVil 


DIGITAL EQUIi’MKNT CO r'.I’OHATION 

MAY.NARD. V.iSSACHUatTTS 

ENGiNEE:; NG SFECIFiCATION 



DATE (. .*iA‘JCK 73 

t.Ttl 

XV-.l-r ts.lMlRlM srfCjri:AT:;ri 






Rtvisi&sS 





KtV 

ocACP-moh ^.».s Nq 

0 M 1 

DATE 

APrp 8» 

oA'.r 




i 

i 



tti 

jp 

iil? 

I!;) 




i'lL COOli 

A . I 


ENGINE 

EP.ING SPcCiriCATION ! 





3 CONTIhUATlOV St'ftT 


Tl’lt 

OLVi'-r Esci%:;rr»!\r. srECinrAiiON 




TAALE Of CONTfllTS 


1.0 

5COP£ 




2.0 

CCSCRAL OESCfTPTION 




2.0 

APPLICABLE OOCC'^r;;TS 




4.0 

fOKCB SrCUlltEVEMT.e 




5.0 

CXTCfKAL COKNECTtOMS 





5.1 Cdne Connector flnnleq 

5.2 4p.fln Header Connector 

finnlnq 


(.0 

coHricuRATicv;; 





♦ .2 Jumper C.ntlon hcfinitlnns 
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1.0 SCCPC 

The icope of thjg docu^en* Ig to or.vrnt the descrlptior. 
irter*V-V^^'*5***"-*'’' ' *^‘ .1*1^*® A'-y-’Chronvus tine 

f irnctier.«lly. 


- . . — ... -^y'Chronv., •...v 

irterf^ee. i* de>f»ibe* the CiVi:-r bo'h physically and 
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2.0 CCNTl^tL t>tSCRr?T;C;K 

. 9tVJl-r Is as Interface b'tween an acvnchrnr.our 

•Cflal line and the LiI-11 Bus. The LSt-ll Bus circuitry is 
designed ir. accordance with DEC Std 160. 'Lyi-Jl Dus 
Specification". All circuitry housed on ore dual e.ttardert 
ne.^ht e.odule (KC'J76) ano r.ounts in any standar*! LSt-lJ 
^^^Apl.ino. .he CLVll«r supports the follow.ns two eodas 
operation; 

1. Current Loop Rude 

20nA current loop circuits .ire supplied to the 
tsternal d-ulcc via a frn.ile RATE-Jr-LOCK connector 
when usrd with the BCaSv-y.x cable. 

2. tl\ "Cats Leads Only" Mode 

KIA drivers ard receivers are supplied to the erternal 
ernnector used with the 

flCviV^JCX C^d1 ^« 
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